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Ahican Cumhuriyetin izinde,

OTONOM ARAC KATEGORIiSi KURALLARI

1)  Amag:

Otonom ara¢ kategorisi, goriintii isleme konusunu temel alan otonom bir robotik yarismadir.
Bu yarisma; programlama becerisini gelistirmek, gelisen teknolojiyi takip edebilmek, elde edilen
kazanimlar1 baska alanlarda kullanabilme vizyonu saglamak ve siireci eglenceli bir hale getirmek
icin tasarlanmistir. Bu kategorideki otonom robotlar, yarisma parkuru iizerinde kalarak istenen
gorevleri yapmak ve parkuru en kisa siirede tamamlamak i¢in ¢alisirlar.

2)  Yarisma Pisti Yol Bilgileri

- Parkur 100 cm genisliginde, 18 mm kalinliginda, siyah renge boyanmis ham suntadan
yapilmistir. Siyah zemin {izerinde beyaz renkte kesikli ve diiz yol ¢izgileri olacaktir.

- Parkur yol kenarlari, 10 cm sar1 renkli yiikselti ile kapatilacaktir.

- Baslangi¢ ¢izgisinin 1 metre ilerisinde ve 30 cm ylikseklikte renkli 1siklar bulunacaktir.
Yarismanin baslamasi bu 1siklar vasitasi ile olacaktir.

- Baslangic ¢izgisinde 5 cm yiikseklige yerlestirilmis, yarigma siiresini Ol¢ecek
kronometrenin baslamasini saglayan bir sensor olacaktir.

- Parkur boyunca otonom robotun gerceklestirecegi 4 farkli gorev olacaktir. Bu gorevler;
okul yaya ge¢idi, hemzemin gegit, arag sollama ve park olacaktir. Yaya ge¢idi, hemzemin
gecit ve sollama i¢in yol kenarinda 20 cm yiikseklikte tabelalar yer alacaktir.

- Hemzemin gecit ve yaya gecidi gorevlerinin pistin neresinde olacagi yarisma giiniine kadar
aciklanmayacaktir.

- Arag¢ sollama gorevinin yerine getirilebilmesi i¢in 1 adet ara¢ kullanilacaktir. Arag,
sollama yasaginin olmadigi herhangi bir konuma yerlestirilebilecektir. Aracin olabilecegi
ornek konumlar Sekil 1’de gosterilmistir. (Sollanacak aracin rengi: Turuncu, sollanacak
aracin boyutu: 20x30 cm)

- Parkur sonunda 28x40 cm Oolciilerinde 3 adet farkli zemin rengine sahip park alanlari
bulunacaktir. Bu park alanlarindan beyaz renkli alana robotun park etmesi istenecektir.

- Park alaninda zeminden 5 cm yiikseklikte, yarigma siiresini Olgecek kronometrenin
durmasini saglayacak bir sensor olacaktir.
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Sekil 4. Hemzemin gegit Olctileri
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Sekil 5. Park alani1 olgiileri
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Sekil 7. Hemzemin gegit tabela ol¢iileri
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Sekil 9. Park yeri tabela dlgiileri

3)  Robot ozellikleri

Robotlarin bu kategoride yarigabilmeleri i¢in:
- Robotlarin 20x30 cm’lik kutu icerisine rahat bir sekilde sigmalar1 gereklidir.
- Robotlarm yiiksekligi 25 cm’yi gegemez. Robotlar i¢in agirlik siir1 yoktur.
- 20x30 cm’lik kutu igine sigmayan veya 25 cm yliksekligi gecen robotlar diskalifiye edilir.
- Kaullanilacak tekerlek ¢ap1 10 cm’yi gegmemelidir.
- Yarisma gorintii isleme esasina dayandigi i¢in kamera disinda bagka bir sensor ve sensor

benzeri elektronik veya mekanik cihaz kullanilamaz.
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- Kaullanilacak kamera sayisinda bir sinirlama yoktur.

- Robotlar iizerinde kizil6tesi, bluetooth, radyo sinyalleri, wifi, vb. uzaktan kontrolii saglayan
elektronik cihazlar bulunmayacaktir. Tespit edilmesi durumunda yarismaci diskalifiye
edilecektir.

- Kaullanilacak denetleyici veya kontrol kartinda bir sinirlama yoktur.

- Ayni sekilde motor sayis1 ve kullanilacak motorlarin devir sayisi i¢in sinirlama yoktur.

Yarismalar
4.1. Basvuru asamasi

- Otonom robot kategorisi i¢in https://robot.meb.gov.tr adresi iizerinden yarismaya basvuru
yapan robotlar i¢in hazirlik raporu istenecektir.

- Ayrntili raporu 17.02.2023 tarihine kadar gondermeyen yarismacilarin bagvurular1 kabul
edilmeyecektir.

- 20.02.2023 tarihinde, basvurusu kabul edilen robot listesi https://robot.meb.gov.tr adresinin

duyurular boliimiinden agiklanacaktir.

4.2. Test asamasi

- Bagvurusu kabul edilen yarigmaci sayisina gére otonom robotlarin ilk giin pist iizerinde test
yapmalarina izin verilecektir.

- Test asamasiin yapilip yapilmama karar1 ve yarisma format: 20.02.2023 tarihinde
https://robot.meb.gov.tr adresinin duyurular boliimiinden agiklanacaktir.

- Test asamasinda her takima esit siire verilecektir.

- Test asamasinda veya yarisma esnasinda piste zarar veren robotlar diskalifiye edilecektir.

4.3. Siralama Yarismalari

e Yarigsma, robotlarin baslangi¢c ¢izgisini gegmesi ile baslar ve park alanindaki sensérden
gecmeleri ile biter.
e Yarisma alanina alman robotlar baslangic ¢izgisinin gerisine yerlestirilir ve yarigmaci

tarafindan calisir hale getirilir.
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e Baglangic boliimiindeki 1siklar, yarisma baslamadan yesil renkli yanacak; bu renk once
kirmiziya daha sonra tekrar yesile dondiigiinde robotlar yarismaya baslayacaktir.

e Baslangic yapamayan robotlara teknik miidahale i¢in saha i¢inde kalmak sartiyla 5 dk. siire
verilecek ve akabinde tekrar baslangic yapmasi istenecektir. Ikinci defa baslangic
yapamayan robot diskalifiye edilecektir.

e Robotlar, yaya gecidinde duracaklardir. Robotun durdugu yer ile yaya gec¢idi arasindaki
mesafe maksimum 30 cm olmalidir. Burada en az 5 sn beklemek zorundadir. Bu gorevi
yerine getiren robotlar 25 6diil puani alacaktir.

e Robotlar, hemzemin gecidinde duracaklardir. Robotun durdugu yer ile hemzemin gecidi
arasindaki mesafe maksimum 30 cm olmalidir. Burada en az 5 sn beklemek zorundadir. Bu
gorevi yerine getiren robotlar 25 6diil puan1 alacaktir.

e Robotlar, sollama yasagi olan bolgede sag seride gegip yasak bitince sollama goérevini
yerine getirmelidir. Bu gorevi yerine getiren robotlar 25 6diil puani alacaktir.

e Pist sonunda 3 adet park alani yer alacaktir. Bu park alanlari1 kirmizi, mavi ve beyaz renkte
olacaktir. Beyaz renkli alana robot park edecektir. Bu gorevi yerine getiren robotlar 25
0diil puan1 alacaktir.

e Otonom robotlarin duvarlara ¢arpmasi durumunda her ¢arpma igin 5 ceza puani, sollama
aracina ¢arpmasi durumunda 15 ceza puani verilecektir.

e Otonom robot siirekli duvara temas ederek hareket ederse diskalifiye edilecektir.

e Yarigmanin maksimum tamamlanma siiresi 10 dakikadir.

e Robot pist sonundaki park alanina girdiginde kronometre duracak ve robotun yarisma
stiresi belirlenmis olacaktir.

e Siralama yarigmalart sonunda, robotlarin yarismay: bitirme toplam puanlar ile siralama
yapilir.

e Toplam puan= [6diil puanlari-ceza puanlari] ile bulunur.

e Esitlik durumunda robotlar, yarigmay1 bitirme siiresine gore siralanir.

e Yapilan siralamada en diisiik siireye sahip robot birinci ilan edilir.

e Bagvurusu kabul edilen yarigsmaci sayisina gore yarisma formati belirlenecektir. Format
bilgisi 20.02.2023 tarihinde https://robot.meb.gov.tr adresinin duyurular kismindan ilan

edilecektir.
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5.) Diger kurallar
° Piste ¢cagrilan yarismacilara pillerini sarj etmeleri i¢in ek bir siire verilmez.
. Yola kalict bir iz veya isaret birakilamaz, zarar verilemez. Piste zarar veren robotlar

diskalifiye edilir.

. Robotlarda, pil veya batarya grubu gibi bir enerji kaynagi kullanabilir. S1vi veya yanici
enerji kaynaklar1 kullanilamaz.

. Yarigmacilar, ilk yarigmadan sonra; robotlar lizerinde lastik teker veya batarya
degisikligi yapabilirler. Robot iizerinde bagka bir degisiklik yapamazlar. Robot
govdesinin degistirilmesi gibi fiziksel goriiniim degisikliklerin hepsinde robot diskalifiye
edilir.

. Yarigmalar sirasinda kayit masasinda yapistirilan kare kodun sokiilmesi, yerinin
degistirilmesi ve kare kodun zarar géormesi durumlarinda robot diskalifiye edilir.

. Hakem masasinda yarigmaci robot fotograflari ile eslesmeyen robotlar diskalifiye edilir.

. Elektronik devre elemanlarin degistirilmesi gerektiginde ayni tip elemanlar ayn1 yerde
olacak sekilde degistirilebilir. Elemanlarin degistirilmesi sirasinda kare kodun zarar
gormemesi gerekir. Aksi durumda robot diskalifiye edilir.

. Karekod robot govdesine yapistirilmalidir. Sokiiliip takilabilen malzemelerin iizerine
yapistirilmamalidir. Bu  tiir durumlarda hakem robotla ilgili bir sorunda robotu
diskalifiye eder.

° Yarigmalar sirasinda pist etrafindaki 1sikli kayan yazi, fotograf makinasi, kamera ve
aydinlatmalardan dolay1 yapilan itirazlar gegersiz sayilacaktir.

o Pist olgiilerinde, yapim asamasinda genel yapiyr bozmayacak sekilde degisiklikler
yapilabilir.

° Yarigma Organizasyon Komitesi gerekli gordiigii durumlarda kilavuzda degisiklik

yapma hakkina sahiptir.
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